Modeéle de Mohr-Coulomb
Champs de contraintes a I’intérieur de la zone plastique
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Rayon de la zone plastique :
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Champs de déplacement a I’intérieur de la zone plastique

0 0
g, _ Mo +Ae, ;g5 = A0 + Ag,
2G 2G

Ae, = Ag; + Ae! ; Ag, = Ag + Ag]

Hypothése : Ag; << Ae! et Ag; << Agj

Ae, ~ Ae! ; Agy = A}

Loi découlement : BAe} + Ael =0— BAg, +Ag, =0

. o , . d -
Equation de compatibilité des déformations : T8 & 7%
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Condition limite : Pour r=R  Ag, =0, dou C =






